ИНСТРУКЦИЯ ПО НАСТРОЙКЕ ПРИБОРА ОНК-140-28 НА КРАНЕ KC-4372

Составные части прибора должны быть установлены и подключены в соответствии с требованиями инструкции по монтажу, пуску и регулированию и руководства по эксплуатации.

Кран должен быть установлен на выносных опорах  и отгоризонтирован. При вращении крановой установки вокруг оси на полный оборот показания угла наклона стрелы не должны отличаться более, чем на 0,3 градуса. 

Кран перед настройкой должен проработать не менее 15 – 20 мин для установления стабильного температурного режима.

В вес поднимаемого груза входит вес крюка и грузозахватных приспособлений, если в паспорте на кран это оговорено в таблице номинальной грузоподъемности, если грузоподъемность задана НЕТТО, то вес крюка не суммируется к поднимаемому грузу.

ОНК-140 запрограммирован на длину стрелы в сочетании со стандартной кратностью полиспаста, которая указана в паспорте на кран для каждой длины стрелы. При настройке фактическая кратность грузового полиспаста должна соответствовать  требованию паспорта.

Включение и отключение питания производить при переключателе режимов прибора в положении РАБОТА.

 Н08.1 – Вес груза грубо

Н09.1- корректировка веса на максимальном вылете короткой стрелы относительно минимального

Н11.1- корректировка веса на минимальном вылете короткой стрелы относительно максимального

Н10.1 – корректировка веса подлине стрелы (на длинной стреле и минимальном вылете)

1. В рабочем режиме настроить датчик угла поворота  платформы фиксацией его оси в соответствии и инструкцией по монтажу, пуску и регулированию.

2. Переключить переключатель режима прибора в положение НАСТРОЙКА.
3. Ввести номер крана №=0 (Н00.1). Установить коды в настройках: 37 (Н09.1), 147(Н10.1),

    0 (Н11.1).

4. Ввести номер крана (Н00.1 №2)

5. В положении РАБОТА  выбрать режим работы прибора Р-00 и переключиться  обратно в НАСТРОЙКУ.

6. Настроить длину стрелы (Н01.0 L=7,52; H01.1 L=16,52)

7. Настроить канал вылета (датчика угла) при полностью втянутой стреле (проконтролировать L=7,52±0.01 в Н01) без груза на крюке. 

Установить крюк на вылет R=4,15 ±0.01 м (по рулетке). ДУГМ закрепить так, чтобы показания прибора Н02.0 были R=4,17. Затем поднять стрелу, установив крюк на вылет R=3,00±0.01 м (по рулетке). Кнопками установить параметр Н02.1 R=3,06.

8. Настроить канал температуры (параметр Н03.1 установить значение t равным температуре окружающего воздуха).

9. Занести значение температурного коэффициента поршневого датчика давления (Н06.1).

11. Настроить канал веса.

На вылете R=4-4,5 м поднять груз 0,5 т. Дать ему успокоиться. Резистором R1 установить значение параметра Н07.0 равным Q=0,49 – 0,51 т.

 
На вылете R=3,40 м поднять груз Q=16,00 т. Проверить показания вылета по рулетке. Показания вылета прибора не должны отличаться от замеренных рулеткой более, чем на 1 см. Если отличие больше, подстроить вылет (Н02.1). После успокоения 

 Механической привязкой датчика усилия установить в Н07 значения загрузки АЦП на нижнем индикаторе 28 –50. 

 кнопками установить значение параметра Н07.1 равным Q=16,0 т. 

Повторять настройку Н07.0 и Н07.1 до сходимости.

12  На короткой стреле поднять груз соответствующей минимальному вылету и настройками Н09.1 и Н11.1 добиться чтобы вес был одинаков на минмимальном и максимальном вылете на короткой стреле

Выдвинуть полностью стрелу.   Проверить длину           L=16,52±0.03 м по индикатору ОНК.  В настройке  Н10.1. откорректировать вес того -же груза на минимальном вылете

Поднять груз 1,4 т на вылете 15.3 м (по рулетке). Если  вылет отличается более чем  на 20 см, повторить настройку вылета. Если вес, измеренный ОНК отличается, подкорректировать R1  

Повторить процедуру 12 несколько раз

